(5] (32
e o
! ABS YAW RATE & i

T CONTROL LATERAL TH
= ovuie csevson |
= HEIEN _[:'Z]_ =
< <

['4 B =] x| |-

[ B[]

o |o

< | <

A 02 I VDC

AT(LF)-02 (3) VDC

|| el |2 x| |- ||

[£85] :witoutvoe | [ LE_EJ | T | | 2[|= |
VDC] : WITH VDG |

B17[ L
I! B1
|[ B2
L]

TCM ECM BODY STEERING vDC
INTEGRATED ANGLE CONTROL
UNIT SENSOR MODULE

X

1]2]3]4 112[3]—  —|4]5]6 1]2[3]4]5]6]7]8]910[H 1[273T4] [5]6
RIEIEICE 7189 [1o[11[12[13[14[15[16]17 15 |1L|1L|1t3|1L|2|0|2|1|2|2|2|3|2|4|2|5|J6] 7189 [1o[11]r2[13[14[15]16
18[19]20] [21[22]23]24] |25]26] [17]18[19]20]21]22]23]24[25]26]27

[28]29[30 3132[33]34[35

B: (BLACK)

1]2] [3]4]5]6]7 1[2[3]45]6]7]8]9[10]11]12[13[14[15]16]17[18[19]20]21
8 [9]10[11]12]13[14]15]16]17]18]19 |2| [s]4]cle ]z eloluli sl el lelisfz0lz]

6[27]28]29]30]31]32]33]34]35]36]37[38[39[40[41]42]43]44]45]46]
20[21]22]23 [24]25] [26]27]
28]29]30]31 [32[33] [34[35]

WI-23465



